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Projekt Titel Autor Jahr Weiterfuhrende Informationen
. . . . Dieter Kreimeier; Niklas Kreggenfeld; https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/re
Intelligente Wissensdienste in Cyber- - s ) . - - o -
‘ Physischen Systemen. Chrlstopher‘Prlnz, Christoph Igel; 2014 nameF|Ie_For_DownIoad?flIename—Krelmelerl4InteIllqe
APPsist Carsten Ullrich nte.pdf&file id=uploads 2378
Situative Kompetenzanpassung fiir die
gﬁ;;gzhng:sﬂgjkgﬁ;asl;i?:n;r;:yber Dieter Kreimeier; Niklas Kreggenfeld; 2014
APPsist Christopher Prinz
Lernfabrik 4.0 - Herausforderungen im Dl_eter_ Kreimeier; .Ch_rllstoph”er Pnnz,.
_ Kontext der Industrie 4.0 Fr_|edr|ch Morlock; Bjoérn Kruickhans; 2014
APPsist Niklas Kreggenfeld
Assistance- and Knowledge-Services for Carsten F“'”Ch; I\_/Iatt_hlas Au_s t Roland . . N
Smart Production. Bl_ach; Michael Dietrich; _Chrlstoph Igel; 12015 https://yxANW.dfkl.de/web/fprschunq/lWl_/pubIlkatl(_Jnen/re
Niklas Kreggenfeld; Denise Kahl; nameFileForDownload?filename=UllrichO5Assistance.
APPsist Christopher Prinz; Simon Schwantzer pdf&file id=uploads 2649
Eine Architektur fur intelligent-adaptive  |Carsten Ullrich; Matthias Aust; Roland
Assistenz- und Wissensdienste in der Blach; Michael Dietrich; Christoph Igel; (2015 https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/re
Industrie 4.0. Niklas Kreggenfeld; Denise Kahl; nameFileForDownload?filename=Berlinl4APPsist.pdf
APPsist Christopher Prinz; Simon Schwantzer &file id=uploads 2648
. . . . Carsten Ullrich; Matthias Aust; Roland
gﬁzﬁ;ﬁg? und Wissensdienste flr den Blach; Michael Dietrich; Christoph Igel; [2015 https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/re
Niklas Kreggenfeld; Denise Kahl; nameFileForDownload?filename=Ullrich15Assistenz.p
APPsist Christopher Prinz; Simon Schwantzer df&file _id=uploads 2573
A . . http://www.nomos-
3?561\;.8!2332'} VS\’/‘aEzZT”'k' Arbeitund . or Kreimeier: Niklas Kreggenfeld: 2015 elibrary.de/10.5771/9783845265612-170/das-
APPsist Christopher Prinz verhaeltnis-von-technik-arbeit-und-organisation
Industrie 4.0 als soziotechnisches Christian Block; Sebastian Freith; Niklas http://mww.zwi-
Spannungsfeld - Ganzheitliche Kreggenfeld; Friedrich Morlock; 2015 online.de/ta003/na20120320125076/ar2151291373-
Betrachtung von Technik, Organisation [Christopher Prinz; Dieter Kreimeier; 26772/Industrie-40-als-soziotechnisches-
APPsist und Personal Bernd Kuhlenkotter Spannungsfeld archiv.html
Rules for adaptive learning and 2016
APPsist assistance on the shop floor Carsten Ullrich
Verortung von Assistenz- und
Wissensdiensten im Industrie 4.0 2016
APPsist Referenzmodell RAMI 4.0 Carsten Ullrich
C. Ullrich; M. Aust; M. Dietrich; N.
APPsist Statusbericht: Realisierung Herbig; C. Igel; N. Kreggenfeld; C. 2016
einer Plattform fur Assistenz- und Prinz; F. Raber; S. Schwantzer und F.
APPsist Wissensdienste fur die Industrie 4.0 Sulzmann
Assistenz und Wissensvermittlung am
Beispiel von Montage- und C. Ullrich; A. Hauser-Ditz; N. 2016
APPsist Instandhaltungstatigkeiten Kreggenfeld; C. Prinz und C. Igel



https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Kreimeier14Intelligente.pdf&file_id=uploads_2378
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Kreimeier14Intelligente.pdf&file_id=uploads_2378
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Kreimeier14Intelligente.pdf&file_id=uploads_2378
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Ullrich05Assistance.pdf&file_id=uploads_2649
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Ullrich05Assistance.pdf&file_id=uploads_2649
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Ullrich05Assistance.pdf&file_id=uploads_2649
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=BerlinI4APPsist.pdf&file_id=uploads_2648
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=BerlinI4APPsist.pdf&file_id=uploads_2648
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=BerlinI4APPsist.pdf&file_id=uploads_2648
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Ullrich15Assistenz.pdf&file_id=uploads_2573
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Ullrich15Assistenz.pdf&file_id=uploads_2573
https://www.dfki.de/web/forschung/iwi/publikationen/renameFileForDownload?filename=Ullrich15Assistenz.pdf&file_id=uploads_2573
http://www.nomos-elibrary.de/10.5771/9783845265612-170/das-verhaeltnis-von-technik-arbeit-und-organisation
http://www.nomos-elibrary.de/10.5771/9783845265612-170/das-verhaeltnis-von-technik-arbeit-und-organisation
http://www.nomos-elibrary.de/10.5771/9783845265612-170/das-verhaeltnis-von-technik-arbeit-und-organisation
http://www.zwf-online.de/ta003/na20120320125076/ar2151291373-26772/Industrie-40-als-soziotechnisches-Spannungsfeld_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na20120320125076/ar2151291373-26772/Industrie-40-als-soziotechnisches-Spannungsfeld_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na20120320125076/ar2151291373-26772/Industrie-40-als-soziotechnisches-Spannungsfeld_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na20120320125076/ar2151291373-26772/Industrie-40-als-soziotechnisches-Spannungsfeld_archiv.html
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Unterstlitzung von
arbeitsplatzintegriertem Lernen in der

Produktion durch Assistenz- und C. Ullrich; A. Hauser-Ditz; N. 2016
APPsist Wissensdienste Kreggenfeld; C. Prinz und C. Igel
Energy-efficient classification for
anomaly detection: The wireless channel [Kiril Ralinovski; Mario Goldenbaum; http://ieeexplore.ieee.org/xpl/articleDetails.jsp?arnum
CoCoS as a helper Slawomir Stanczak ber=7510770
On achievable rates for analog
computing real-valued functions over the [Mario Goldenbaum; Slawomir Stanczak; http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=
CoCoS wireless channel Holger Boche 7248955
Analog Computation Over the Wireless |Andreas Kortke; Mario Goldenbaum; http://ieeexplore.ieee.org/xpl/articleDetails.jsp?arnum
CoCoS Channel: A Proof of Concept Slawomir Stanczak ber=6985230
Evaluation of Context Management
Architectures - The Case of Context Hammerle; Nickel; Doering; Merkert;
CoCoS Framework and Context Broker Miiller; Rates Crippa; Mannweiler http://ieeexplore.ieee.org/document/7125369/
Real Time Workload Monitoring for Christoph Fischer; Jorg Schneider; https://www.dfki.de/web/forschung/publikationen?pubi
CoCoS WLAN Hans D. Schotten d=8343
Optimierte Kanalauswahl in lokalen Christoph Fischer; Dennis Krummacker;
Funknetzen mittels SINR-basierter Christoph Lipps; Hans Schotten; https://www.dfki.de/web/forschung/publikationen?pubi
CoCoS Algorithmen Christian Mannweiler d=7970
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/poste
CultLab3D CultLab3D Santos, Pedro 2013 rs-etc/13dp006.pdf
Hadjiprocopis, Andreas; Wenzel,
Konrad; Rothermel, Mathias; loannides,
Marinos; Fritsch, Dieter; Klein, Michael;
Johnsons, Paul S.; Weinlinger,
Guenther; Doulamis, Anastasios;
Cloud-based 3D Reconstruction of Protopapadakis, Eftychios; Kyriakaki,
Cultural Heritage Monuments using Georgia; Makantasis, Kostas; Fellner, http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/paper
CultLab3D Open Access Image Repositories Dieter W.; Stork, André; Santos, Pedro |2014 s/2014/14p106.pdf
Santos, Pedro; Ritz, Martin; Tausch,
Reimar; Schmedt, Hendrik; Monroy
Rodriguez, Rafael; Stefano, Antonio;
CultLab3D - On the Verge of 3D Mass  |Posniak, Oliver; Fuhrmann, Constanze; http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/paper
CultLab3D Digitization Fellner, Dieter W. 2014 s/2014/14p103.pdf
CultLab3D: Ein mobiles 3D-Scanning Fuhrmann, Constanze; Santos, Pedro;
CultLab3D Szenario fur Museen und Galerien Fellner, Dieter W. 2014
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/paper
CultLab3D Die mobile Digitalisierstrae CultLab3D |Santos, Pedro; Fuhrmann, Constanze 2014 s/2014/14p206.pdf
3D-Massendigitalisierung - ein Fuhrmann, Constanze; Santos, Pedro; http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/paper
CultLab3D Meilenstein flr die museale Nutzung Fellner, Dieter W. 2015 $/2015/15p116.pdf



http://ieeexplore.ieee.org/xpl/articleDetails.jsp?arnumber=7510770
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/articleDetails.jsp?arnumber=7510770
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=7248955
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/login.jsp?tp=&arnumber=7248955
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/articleDetails.jsp?arnumber=6985230
http://ieeexplore.ieee.org/xpl/articleDetails.jsp?arnumber=6985230
http://ieeexplore.ieee.org/document/7125369/
https://www.dfki.de/web/forschung/publikationen?pubid=8343
https://www.dfki.de/web/forschung/publikationen?pubid=8343
https://www.dfki.de/web/forschung/publikationen?pubid=7970
https://www.dfki.de/web/forschung/publikationen?pubid=7970
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/posters-etc/13dp006.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/posters-etc/13dp006.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2014/14p106.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2014/14p106.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2014/14p103.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2014/14p103.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2014/14p206.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2014/14p206.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2015/15p116.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2015/15p116.pdf

'AUTO NOMIK
INDUSTRIE 4.0

AUTONOMIK fur Industrie 4.0
Publikationen der Férderprojekte

3DHOG for Geometric Similarity
Measurement and Retrieval for Digital

Eckeren, Katharina van; Tausch,
Reimar; Santos, Pedro; Kuijper, Arjan;

http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/paper

CultLab3D Cultural Heritage Archives Fellner, Dieter W. 2015 s/2015/15p165.pdf
C-space: Fostering New Creative
Paradigms based on Recording and Simdes, Bruno; Aksenov, Petr; Santos,
Sharing Casual Videos through the Pedro; Arentze, Theo; Amicis, Raffaele
CultLab3D Internet de 2015
3DHOG for Geometric Similarity Reimar Tausch; Hendrik Schmedt;
Measurement and Retrieval on Digital Pedro Santos; Martin Schréttner; Dieter http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-
CultLab3D Cultural Heritage Archives W. Fellner 2016 319-39345-2 40
De Stefano, Antonio; Tausch, Reimar;
Modeling a Virtual Robotic System for Santos, Pedro; Kuijper, Arjan; Di
Automated 3D Digitization of Cultural Gironimo, Giuseppe; Fellner, Dieter W.; http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1296
CultLab3D Heritage Artifacts Siciliano, Bruno 2016 207415001879
c-Space: Time-evolving 3D models (4D)
from heterogeneous distributed video Ritz, Martin; Knuth, Martin; Posniak,
CultLab3D sources Oliver; Santos, Pedro; Fellner, Dieter W. 2016
Situative Verhaltenssteuerung fur
interaktive, fahrerlose
FTF-out-of-the-box Transportfahrzeuge Podszus, F.; Overmeyer, L. 2014 -
Mensch-Maschine-Interaktion flr
Fahrerlose Transportfahrzeuge -
Methode zur Beauftragung von Dohrmann, L.; Podszus, F.; Ullmann,
FTF-out-of-the-box interaktiven Transportsystemen G.; Overmeyer, L. 2014
Large Scale Place Recognition in 2D
LIDAR Scans using Geometrical
FTF-out-of-the-box Landmark Relations Himstedt, M.; Maehle, E. 2014 http://ieeexplore.ieee.org/document/6943277/
Kognitive, multimodale
Sprachsteuerung fur fahrerlose
FTF-out-of-the-box Transportfahrzeuge Podszus, F.; Overmeyer, L. 2015
Intelligente Flurférderzeuge durch die Overmeyer, L.; Dohrmann, L.; Eilert, B.;
FTF-out-of-the-box Implementierung kognitiver Systeme. Podszus, F.; Kleinert, S. 2015 ISBN: 978-3-662-45537-1
Geometry matters: Place Recognition in
2D Range Scans using Geometrical
FTF-out-of-the-box Surface Relations Himstedt, M.; Maehle, E. 2015 http://ieeexplore.ieee.org/document/7324185/
Interaktion per Sprache und Geste -
Kostengunstiger Einsatz eines neuen Lorisch, S.; Dohrmann, L.; Podszus, F.;
FTF-out-of-the-box Bedienkonzepts fur FTF Overmeyer, L. 2016
Multimodal speech and gesture control
of AGVs, including EEG-based Overmeyer, L.; Podszus, F.; Dohrmann,
FTF-out-of-the-box measurements of cognitive workload L. 2016
Situative Verhaltenssteuerung fir
interaktive, fahrerlose Podszus, F.; Dohrmann, L.; Overmeyer,
FTF-out-of-the-box Transportfahrzeuge L. 2016



http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2015/15p165.pdf
http://bibcd.igd.fraunhofer.de/bibcd/INI_Science/papers/2015/15p165.pdf
http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-319-39345-2_40
http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-319-39345-2_40
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1296207415001879
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1296207415001879
http://www.iph-hannover.de/de/das-iph/mitarbeiter/index.php?we_objectID=1787#collapseVeroe12
http://www.iph-hannover.de/de/das-iph/mitarbeiter/index.php?we_objectID=1787#collapseVeroe12
http://www.iph-hannover.de/de/das-iph/mitarbeiter/index.php?we_objectID=1787#collapseVeroe12
http://ieeexplore.ieee.org/document/6943277/
http://ieeexplore.ieee.org/document/7324185/
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Situative Verhaltenssteuerung fiir
interaktive, fahrerlose

Eilert, B.; Dohrmann, L.; Podszus, F.;

FTF-out-of-the-box Transportfahrzeuge Overmeyer, L. 2016 ISBN: 978-3-86818-084-8
Camera-based Obstacle Classification
for Automated Reach Trucks using
FTF-out-of-the-box Deep Learning Himstedt, M.; Maehle, E. 2016 http://ieeexplore.ieee.org/document/7559144/
Pattern-based Business Model Rudtsch, Vinzent; Gausemeier, Jirgen;
Development for Cyber-Physical Gesing, Judith; Mittag, Tobias; Peter, 2014
GEMINI Production Systems Stefan
Geschaftsmodellmuster fur disruptive Amshoff B.; Dilme, C.; Echterfeld, J.; 2014
GEMINI Technologien Gausemeier, J.
Musterbasierte Amshoff B.; Dulme, C.; Echterfeld, J.; 2015
GEMINI Geschaftsmodellentwicklung Gausemeier, J.
Business Model Patterns for Disruptive  |Amshoff B.; Dilme, C.; Echterfeld, J.; 2015
GEMINI Technologies Gausemeier, J.
How to use Business Model Patterns for |Amshoff B.; Dilme, C.; Echterfeld, J.; 2015
GEMINI Exploiting Disruptive Technologies Gausemeier, J.
gjgliﬁlgsgsTﬁgzgtlelogy Search Fields from Placzek, Markus; Echte_rhoff, Benedi_kt; 2015
GEMINI Gausemeier, Jurgen; Hirschter, Tobias
GEMINI Modeling Language for Value Networks ?gg?ae;:jgéxzﬁ:éygﬁgden 2016
Business Model Based Configuartion of |Mittag, Tobias; Schneider, Marcel; 2016
GEMINI Value Creation Networks Gausemeier, Jurgen
Systematic Business Model
Implementation - From Concepts to Real |Echterhoff, Benedikt; Hirschter, Tobias; 2016
GEMINI Business Gausemeier, Jirgen
Geschaftsmodelle fiir Industrie 4.0 - Echterhoff, B.; Gausemeier, J.;
Digitalisierung als gro3e Chance fur Koldewey, C.; Mittag, T.; Schneider, M.; |2016
GEMINI zukinftigen Unternehmenserfolg Seif, H.
Integrative Entwicklung von Smart Echterhoff, B.; Koldewey, C.;
Services und Geschaftsmodellen am Haggenmiiller, W.A.; Martin, S.; 2016
GEMINI Beispiel von Werkzeugmaschinen Preisinger, M.
From Customer Innovations to
Manufactured Products: A Project Holle, M.; Roth, M.; Guertler, M. R.,
InnoCyFer Qutlook Lindemann, U. 2014
Adaptive job-shop control based on http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212
InnoCyFer permanent order sequencing Niehues, M.; Buschle, F.; Reinhart, G. 2014 827115006678
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar21434132738-
Produktionsorganisation fur die Teschemacher, U.; Hees, A.; Reinhart, 3695/teschemacher/Produktionsorganisation-fuer-die-
InnoCyFer Herstellung kun-deninnovierter Produkte |G. 2014 Herstellung-kundeninnovierter-Produkte archiv.html



http://ieeexplore.ieee.org/document/7559144/
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212827115006678
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212827115006678
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar21434132738-3695/teschemacher/Produktionsorganisation-fuer-die-Herstellung-kundeninnovierter-Produkte_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar21434132738-3695/teschemacher/Produktionsorganisation-fuer-die-Herstellung-kundeninnovierter-Produkte_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar21434132738-3695/teschemacher/Produktionsorganisation-fuer-die-Herstellung-kundeninnovierter-Produkte_archiv.html
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InnoCyFer

Produktionsplanung und -steuerung
mittels bionischem Scheduler

Vernim, S.; Hees, A.; Teschemacher,
U.; Wagner, M.; Reinhart, G.

2014

http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar215112141626-
11682/teschemacher/Produktionsplanung-und-
steuerung-mittels-bionischem-Scheduler archiv.html

InnoCyFer

Verbundprojekt InnoCyFer (Open
Innovation ganzheitlich und
systematisch betrachten)

Holle, M.; Lindemann, U.

2014

InnoCyFer

Approach for production planning in
reconfigurable manufacturing systems

Hees, A.; Reinhart, G.

2014

InnoCyFer

Integrierte Gestaltung und Herstellung
kunden-innovierter Produkte in Cyber-
Physischen Fertigungssystemen

Hees, A.; Teschemacher, U.

2014

InnoCyFer

Verbundprojekt InnoCyFer — von der
Kundeninnovation zum fertigen Produkt

Holle, Maik; Roth, Michael

2014

InnoCyFer

Verbundprojekt InnoCyFer — von der
Kundeninnovation zum fertigen Produkt

Holle, Maik; Roth, Michael

2014

InnoCyFer

Design for Open Innovation -
Individualization-Oriented Product
Architecture Planning

Holle, M.; Maisenbacher, S.;
Lindemann, U.

2015

InnoCyFer

From Customer Innovations to
Manufactured Products: A Project
Qutlook.

Holle, M.; Roth, M.; Guertler, M. R.;
Lindemann, U.

2014

https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1222312

InnoCyFer

Automatisierte Fertigung
kundenindividueller Produkte — ein
Thema mit Tradition am iwb

Niehues, M.; Vernim, S.

2015

InnoCyFer

Effizientes Varianten- und
Konfigurationsmanagement im Zeitalter
von Industrie 4.0 - Produkte live
konfigurieren und individualisieren

Teschemacher, U.; Hees, A.; Wagner,
M.

2015

http://publica.fraunhofer.de/documents/N-345694.html

InnoCyFer

Enhancing Constraint Propagation in
ACO-based Schedulers for Solving the
Job Shop Scheduling Problem

Teschemacher, U.; Reinhart, G.

2015

http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212
827115011506

InnoCyFer

Production Planning and Control in
Complex, Autonomous Systems —
Acceptance by the Planner as Factor of
Success for the Cooperation with such
Systems

Vernim, S.; Reinhart, G.

2015

http://www.scientific.net/AMM.794.453

InnoCyFer

Produkte konfigurieren und
individualisieren im Zeitalter von
Industrie 4.0

Wagner, M.; Teschemacher, U.

2015

http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-364234.html



http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar215112141626-11682/teschemacher/Produktionsplanung-und-steuerung-mittels-bionischem-Scheduler_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar215112141626-11682/teschemacher/Produktionsplanung-und-steuerung-mittels-bionischem-Scheduler_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar215112141626-11682/teschemacher/Produktionsplanung-und-steuerung-mittels-bionischem-Scheduler_archiv.html
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1222312
http://publica.fraunhofer.de/documents/N-345694.html
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212827115011506
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212827115011506
http://www.scientific.net/AMM.794.453
http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-364234.html
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Integrierte Gestaltung und Herstellung
kundeninnovierter Produkte - ein
Forschungsprojekt zur Erweiterung der
Individualisierbarkeit von komplexen

InnoCyFer Konsumguitern Niehues, M. 2015
Umsetzung einer situativen
Produktionssteuerung unter Einsatz von

InnoCyFer Cyber-Physische Produktionssystemen |Berger, C.; Wagner, M.; Reinhart, G. 2015

http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-341248.html

Industrie 4.0 - Zukunft der industriellen

InnoCyFer Produktion Hees, A.; Reinhart, G. 2015
Potentiale und Umsetzung von Industrie

InnoCyFer 4.0 in der Produktion Hees, A.; Reinhart, G. 2015 http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-372325.html
Design for Open Innovation -
Individualization-Oriented Product Holle, M.; Maisenbacher, S.;

InnoCyFer Architecture Planning. Lindemann, U. 2015 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1254104
Customer Individual Product
Development — Assessment of Holle, Maik; Gonnermann, Clemens;

InnoCyFer Individualization Potential Lindemann, Udo 2015 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1285245
The "Ideal" User Innovation Toolkit -
Benchmarking and Concept Roth, Michael; Harmeling, Jonas;

InnoCyFer Development Michailidou, loanna; Lindemann, Udo 2015 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1277431
Safety of Individual Products -
Perspectives in the Context of Current Roth, Michael; Gehrlicher, Steffi;

InnoCyFer Practices and Challenges Lindemann, Udo 2015 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1277432
InnoCyFer auf der Hannover Messe

InnoCyFer 2015 Lechner, Julian; Bohmer, Annette 2015
InnoCyFer — Erfolgreicher Messeauftritt

InnoCyFer und Ideenwettbewerb Roth, Michael 2015
InnoCyFer: Neues 3D-

InnoCyFer Produktionssystem am Lehrstuhl Bohmer, Annette; Roth, Michael 2015
Case Study: Individualization of a fully Kosiol, Maike; Bbhmer, Annette Isabel;

InnoCyFer automated coffee machine Lindemann, Udo 2015 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1276857
Akzeptanz autonomer
Produktionsplanungs- und -
steuerungssysteme - http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar2166314751-
Unternehmensbefragung zur Teschemacher, U.; Vernim, S.; Groger, 7173/teschemacher/Akzeptanz-autonomer-
Verbreitung und Akzeptanz autonomer |M.; Hellig, I.; Siggelkow, P.; Sippl, F.; Produktionsplanungs-und-

InnoCyFer Steuerungssysteme Tausendpfund, T.; Reinhart, G. 2016 steuerungssysteme _archiv.html
Bionik in der Praxis — mit Ameisen http://mww.iwb.mw.tum.de/fileadmin/wO0bwm/www/iwb

InnoCyFer Routen finden Teschemacher, U. 2016 Newsletter/iwb newsletter 2016 1.pdf
Automatisierte Fertigung
kundenindividueller Produkte - Ein

InnoCyFer Thema mit Tradition am iwb Niehues, M.; Vernim, S.



http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-341248.html
http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-341248.html
http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-372325.html
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1254104
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1285245
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1277431
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1277432
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1276857
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar2166314751-7173/teschemacher/Akzeptanz-autonomer-Produktionsplanungs-und-steuerungssysteme_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar2166314751-7173/teschemacher/Akzeptanz-autonomer-Produktionsplanungs-und-steuerungssysteme_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar2166314751-7173/teschemacher/Akzeptanz-autonomer-Produktionsplanungs-und-steuerungssysteme_archiv.html
http://www.zwf-online.de/ta003/na0/ar2166314751-7173/teschemacher/Akzeptanz-autonomer-Produktionsplanungs-und-steuerungssysteme_archiv.html
http://www.iwb.mw.tum.de/fileadmin/w00bwm/www/iwb_Newsletter/iwb_newsletter_2016_1.pdf
http://www.iwb.mw.tum.de/fileadmin/w00bwm/www/iwb_Newsletter/iwb_newsletter_2016_1.pdf
http://www.iwb.mw.tum.de/fileadmin/w00bwm/www/iwb_Newsletter/iwb_newsletter_2016_1.pdf
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Automatisierte Fertigung
kundeninnovierter Produkte — Die

http://www.blog-
autonomik40.de/2016/07/20/automatisierte-fertigung-
kundeninnovierter-produkte-die-demonstratoren-im-

InnoCyFer Demonstratoren im Projekt InnoCyFer Vernim, S. 2016 projekt-innocyfer/
System for Production Planning of Hees, A.; Lipp, L.; Braunreuther, S;
InnoCyFer Reconfigurable Manufacturing Systems |Reinhart, G. 2016
Produktionsplanung fur
kundeninnovierte Produkte.
Merkmalsbasierte Kostenkalkulation und
Kapazitatsplanung fur die Herstellung Hees, A.; Wagner, M.; Braunreuther, S.;
InnoCyFer innovierter Produkte. Reinhart, G. 2016 http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-382947.html
A production planning method to Hees, A.; Bayerl, C.; Van Vuuren, B.;
optimally exploit the potential of Schutte, C.S.L.; Braunreuther, S.;
InnoCyFer reconfigurable manufacturing systems Reinhart, G. 2016
Customer Individual Product
Development - Methodology for Product |Holle, Maik; Straub, Immanuel; Roth,
InnoCyFer Architecture Modification Michael; Lindemann, Udo 2016 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1316287
The Impact of User-driven
Customization on the Development Roth, Michael; Ulrich, Christina
InnoCyFer Process Marianne; Holle, Maik; Lindemann, Udo |2016 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1311541
A Knowledge Framework for Safety Roth, Michael; Mayr, Lisa; Lindemann,
InnoCyFer Analysis of User-Induced Changes Udo 2016 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1311539
The Hazard Analysis Profile: Linking Muller, Martina; Roth, Michael;
InnoCyFer Safety Analysis and SysML Lindemann, Udo 2016 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1311537
Roth, Michael; Miinzberg, Christopher;
InnoCyFer A Method to Explicate Safety Functions [Lindemann, Udo 2016 https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1311540
Model-based Hazard and Propagation
InnoCyFer Assessment of Product Changes Roth, Michael; Gantenbein Felix 2016
Safety-oriented Modular Function Kohl, Markus; Roth, Michael;
InnoCyFer Deployment Lindemann; Udo 2016
A Continuous Toolchain for User-driven |Roth, Michael; Mayr, Lisa; Plotner,
InnoCyFer Customization Maik; Lidemann, Udo 2016
http://www.industrie-
Mensch-Roboter-Kollaboration in cyber- management.de/homepage/im/imhp.nsf/StartWeb?Re
physischen Arbeitsumgebungen. In: Kirisci, P. T.; Pannek, J.; Ghrairi, Z.; adForm&ID=F59136E44380C948C1257DE70029580
InSa Industrie 4.0 Management Thoben, K. D.; Lawo, M. 2015 D&Lang=de
http://www.degruyter.com/downloadpdf/books/978311
Sichere Mensch-Roboter-Kollaboration |Zeising, P.; Brending, S.; Lawo, M; 0443929/9783110443929-055/9783110443929-
InSa durch simulationsbasierte Pradiktion. Pannek, J. 2015 055.xml
http://dl.mensch-und-
Interaktive Schutzbekleidung fiir computer.de/xmiui/bitstream/handle/123456789/4638/
InSa industrielle Arbeitsumgebungen Boger, D.; Pannek, J.; Lawo, M. 2015 Boger Lawo Pannek 2015.pdf?sequence=1



http://www.blog-autonomik40.de/2016/07/20/automatisierte-fertigung-kundeninnovierter-produkte-die-demonstratoren-im-projekt-innocyfer/
http://www.blog-autonomik40.de/2016/07/20/automatisierte-fertigung-kundeninnovierter-produkte-die-demonstratoren-im-projekt-innocyfer/
http://www.blog-autonomik40.de/2016/07/20/automatisierte-fertigung-kundeninnovierter-produkte-die-demonstratoren-im-projekt-innocyfer/
http://www.blog-autonomik40.de/2016/07/20/automatisierte-fertigung-kundeninnovierter-produkte-die-demonstratoren-im-projekt-innocyfer/
http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-382947.html
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1316287
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1311541
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1311539
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1311537
https://mediatum.ub.tum.de/node?id=1311540
http://www.industrie-management.de/homepage/im/imhp.nsf/StartWeb?ReadForm&ID=F59136E44380C948C1257DE70029580D&Lang=de
http://www.industrie-management.de/homepage/im/imhp.nsf/StartWeb?ReadForm&ID=F59136E44380C948C1257DE70029580D&Lang=de
http://www.industrie-management.de/homepage/im/imhp.nsf/StartWeb?ReadForm&ID=F59136E44380C948C1257DE70029580D&Lang=de
http://www.industrie-management.de/homepage/im/imhp.nsf/StartWeb?ReadForm&ID=F59136E44380C948C1257DE70029580D&Lang=de
http://www.degruyter.com/downloadpdf/books/9783110443929/9783110443929-055/9783110443929-055.xml
http://www.degruyter.com/downloadpdf/books/9783110443929/9783110443929-055/9783110443929-055.xml
http://www.degruyter.com/downloadpdf/books/9783110443929/9783110443929-055/9783110443929-055.xml
http://dl.mensch-und-computer.de/xmlui/bitstream/handle/123456789/4638/Boger_Lawo_Pannek_2015.pdf?sequence=1
http://dl.mensch-und-computer.de/xmlui/bitstream/handle/123456789/4638/Boger_Lawo_Pannek_2015.pdf?sequence=1
http://dl.mensch-und-computer.de/xmlui/bitstream/handle/123456789/4638/Boger_Lawo_Pannek_2015.pdf?sequence=1
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Safety Requirements in Collaborative

Khalid A.; Kirisci, P. T.; Ghrairi, Z.;

https://www.researchgate.net/profile/Azfar_Khalid2/pu
blication/295912158 Safety Requirements_in_Collab
orative_Human_Robot_Cyber Physical Systems/link

InSa Human Robot Cyber Physical System Pannek, J.; Thoben, K.-D. 2016 s/56d0652908ae4d8d64a388fd.pdf
Wearable System for Reducing Anxiety |Brending, S.; Khan, M.; Lawo, M.; http://www.tzi.de/fileadmin/resources/publikationen/tzi
InSa while Interacting with the Robots. Miiller, M.; Zeising, P. 2016 berichte/78 TZI-Report 78.pdf
Autonomous Navigation for Micro Aerial
Vehicles in Complex GNSS-denied M. Nieuwenhuisen; D. Droeschel; M. http://ais.uni-
InventAIRy Environments Beul; S. Behnke 2015 bonn.de/papers/JINT 2015 Nieuwenhuisen.pdf
A High-performance MAV for
Autonomous Navigation in Complex 3D
Environments.
International Conference on Unmanned M. Beul; N. Km”_‘ba‘;h? Y. _Zhong; D.
Aircraft Systems Droeschel; M. Nieuwenhuisen; S. _ _
InventAIRy Behnke 2015 http://ais.uni-bonn.de/papers/ICUAS 2015 Beul.pdf
Evaluation of Stereo Algorithms for
Obstacle Detection with Fisheye Lenses.
réfig:eglgrr]\iaclleioiEfgeeg;iggsunmanned http://ais.uni-bonn.de/papers/UAV-
InventAlIRy N. Krombach; D. Droeschel; S. Behnke |2015 g 2015 Krombach.pdf
3D Planning and Trajectory Optimization
for Real-time Generation of Smooth
MAV Trajectories. European Conference http://ais.uni-
InventAIRy on Mobile Robots M. Nieuwenhuisen; S. Behnke 2015 bonn.de/papers’ECMR_2015 Nieuwenhuisen.pdf
Evaluation of Registration Methods for
Sparse 3D Laser Scans. European J. Razlaw; D. Droeschel; D. Holz; S. http://ais.uni-
InventAlIRy Conference on Mobile Robots Behnke 2015 bonn.de/papers/ECMR 2015 Razlaw.pdf
Autonomous MAV Navigation in
Complex GNSS-denied 3D
Environments. IEEE International
Symposium on Safety, Security, and M. Nieuwenhuisen; D. Droeschel; M. http://ais.uni-
InventAIRy Rescue Robotics Beul; S. Behnke 2015 bonn.de/papers/SSRR_2015_Nieuwenhuisen.pdf
Analytical Time-optimal Trajectory
Generation and Control for Multirotors.
International Conference on Unmanned
InventAIRy Aircraft Systems M. Beul; S. Behnke 2016 http://ais.uni-bonn.de/papers/ICUAS 2016 _Beul.pdf
Combining Feature-based and Direct
Methods for Semi-dense Real-time
Stereo Visual Odometry. International
Conference on Intelligent Autonomous http://ais.uni-bonn.de/papers/IAS-
InventAlIRy Systems N. Krombach; D. Droeschel; S. Behnke |2016 14 2016 Krombach.pdf
Gestaltung von Produktionssystemen im [Deuse, J.; Weisner, K.; Hengstebeck,
MANUSERV Kontext von Industrie 4.0 A.; Busch, F. 2014



https://www.researchgate.net/profile/Azfar_Khalid2/publication/295912158_Safety_Requirements_in_Collaborative_Human_Robot_Cyber_Physical_Systems/links/56d0652908ae4d8d64a388fd.pdf
https://www.researchgate.net/profile/Azfar_Khalid2/publication/295912158_Safety_Requirements_in_Collaborative_Human_Robot_Cyber_Physical_Systems/links/56d0652908ae4d8d64a388fd.pdf
https://www.researchgate.net/profile/Azfar_Khalid2/publication/295912158_Safety_Requirements_in_Collaborative_Human_Robot_Cyber_Physical_Systems/links/56d0652908ae4d8d64a388fd.pdf
https://www.researchgate.net/profile/Azfar_Khalid2/publication/295912158_Safety_Requirements_in_Collaborative_Human_Robot_Cyber_Physical_Systems/links/56d0652908ae4d8d64a388fd.pdf
http://www.tzi.de/fileadmin/resources/publikationen/tzi_berichte/78_TZI-Report_78.pdf
http://www.tzi.de/fileadmin/resources/publikationen/tzi_berichte/78_TZI-Report_78.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/JINT_2015_Nieuwenhuisen.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/JINT_2015_Nieuwenhuisen.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/ICUAS_2015_Beul.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/UAV-g_2015_Krombach.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/UAV-g_2015_Krombach.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/ECMR_2015_Nieuwenhuisen.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/ECMR_2015_Nieuwenhuisen.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/ECMR_2015_Razlaw.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/ECMR_2015_Razlaw.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/SSRR_2015_Nieuwenhuisen.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/SSRR_2015_Nieuwenhuisen.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/ICUAS_2016_Beul.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/IAS-14_2016_Krombach.pdf
http://ais.uni-bonn.de/papers/IAS-14_2016_Krombach.pdf
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A Methodology for the Planning and
Implementing of Ser-vice Robotics in

Deuse, J.; RoBmann, J.; Kuhlenkétter,
B.; Hengstebeck, A.; Stern, O.;

http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212

MANUSERV Industrial Work Processes. Kldckner, M. 2014 827114011238
Entwicklung eines Werkzeuges zur
anwendungsfallorientierten Auswahl Kldckner, M.; Weisner, K.; Kuhlenkotter,
MANUSERV servicerobotischer Systeme B.; Deuse, J.; RoBmann, J. 2015
Formal Modelling of Manual Work Hengstebeck, A.; Weisner, K.; Kléckner,
Processes for the Application of M.; Deuse, J.; Kuhlenkétter, B.; http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212
MANUSERV Industrial Service Robotics RolRmann, J. 2015 827115010926
Motion Capturing for the simulation of Heinze, F.; Wolf, F.; Weisner, K.;
MANUSERV manual industrial processes RoRmann, J.; Deuse, J.; Kuhlenkétter, B.|2015
Simulating and Implementing the
Integration of Service Robots into Heinze, F.; Kloeckner, M.; Rossmann,
MANUSERV Manual Work Processes J.; Kuhlenkoetter, B.; Deuse, J. 2015
Industrie 4.0 im Produktionssystem:
Neue Potentiale und praktische Kuhlenkdétter, B.; Deuse, J.;
MANUSERV Umsetzung Hengstebeck, A.; Thomas, C. 2015
Industrie 4.0 in the production system:
New potential and practical Kuhlenkoétter, B.; Deuse, J.;
MANUSERV implementation Hengstebeck, A.; Thomas, C. 2015
Combining Planning and Simulation to Heinze, F.; Kléckner, M.; Wantia, N.;
Create Human Robot Cooperative Rossmann, J.; Kuhlenkétter, B.; Deuse,
MANUSERV Processes with Industrial Service Robots |J. 2016 http://www.scientific.net/AMM.840.91
Nutzung von 3D-Technologien zur Weisner, K.; Heinze, F.; Hengstebeck,
Planung und Gestaltung hybrider A.; Kleene, F.; Deuse, J.; Rossmann, J.;
MANUSERV Arbeitssysteme Kuhlenkotter, B. 2016
Wantia, N.; Esen, M.; Hengstebeck, A.;
Task planning for human robot Heinze, F.; Rossmann, J.; Deuse, J.;
MANUSERV interactive processes Kuhlenkétter, B. 2016
Betriebliche Auswirkungen industrieller
Servicerobotik am Beispiel der Hengstebeck, A.; Weisner, K.;, Deuse,
MANUSERV Kleinteilemontage J.; RoBmann, J.; Kuhlenkétter, B. tha
Einsatz und Nutzen von
Referenzarchitekturmodellen fiir die Heinze, F.; Tunk, M.; Hengstebeck, A;
MANUSERV Softwarearchitektur von MANUSERV RoRRmann, J.; Deuse, J.; Kuhlenkétter, B.[tba
Assisitive augmentation at the manual
assembly workplace using in-situ Markus Funk; Oliver Korn; Albrecht http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP projection Schmidt data/pdf/funk2014assistive.pdf
An augmented workplace for enabling Markus Funk; Oliver Korn; Albrecht http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP user-defined tangibles Schmidt data/pdf/funk2014userdefined.pdf
Towards a gamification of industrial
production. a comparative study in Oliver Korn; Markus Funk; Albrecht http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP sheltered work environments Schmidt data/pdf/korn2015towards.pdf



http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2014assistive.pdf
http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2014assistive.pdf
http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2014userdefined.pdf
http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2014userdefined.pdf
http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/korn2015towards.pdf
http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/korn2015towards.pdf
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Design approaches for the gamification
of production environments. a study

Oliver Korn; Markus Funk; Albrecht

http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-

motionEAP focusing on acceptance Schmidt data/pdf/korn2015design.pdf

Assistive systems for the workplace: Oliver Korn; Markus Funk; Albrecht http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP towards context-aware assistance Schmidt data/pdf/korn2014assistive.pdf

Comparing projected in-situ feedback at [Markus Funk; Andreas Béchler; Liane

the manual assembly workplace with Béchler; Oliver Korn; Christoph Krieger; http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP impaired workers Thomas Heidenreich; Albrecht Schmidt data/pdf/funk2015comparing.pdf

http://ieeexplore.ieee.org/document/7140647/?reload

motionEAP Cognitive assistance in the workplace Markus Funk; Albrecht Schmidt =true

Ethical implications regarding assistive  |Hauke Behrendt; Markus Funk; Oliver http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-
motionEAP technology at workplaces Korn 319-15515-9 6

Pick from here! — an interactive mobile Markus Funk; Alireza Sahami Shirazi;

cart using in-situ projection for order Sven Mayer; Lars Lischke; Albrecht http://imww.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP picking Schmidt data/pdf/funk2015pick.pdf

Stop helping me —i'm bored! why

assembly assistance needs to be Markus Funk; Tilman Dingler; Jennifer http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP adaptive Cooper; Albrecht Schmidt data/pdf/funk2015stop.pdf

Using in-situ projection to support

cognitively impaired workers at the Markus Funk; Sven Mayer; Albrecht http://Amww.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP workplace Schmidt data/pdf/funk2015using.pdf

A benchmark for interactive augmented |Markus Funk; Thomas Kosch; Scott W. http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP reality instructions for assembly tasks Greenwald; Albrecht Schmidt data/pdf/funk2015gatm.pdf

Using head-mounted displays and in-situ

projection for assistive systems — a Sebastian Buttner; Markus Funk; Oliver http://mww.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP comparison Sand; Carsten Rocker data/pdf/buttner2016using.pdf

Haptic, auditory, or visual? towards

optimal error feedback at manual Markus Funk; Juana Heusler; Elif http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP assembly workplaces Akcay; Klaus Weiland; Albrecht Schmidt data/pdf/funk2016haptic.pdf

Mobile in-situ pick-by-vision: order Markus Funk; Sven Mayer; Michael http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP picking support using a projector helmet |Nistor; Albrecht Schmidt data/pdf/funk2016mobile.pdf

Markus Funk; Thomas Kosch; Katrin

Automatic projection positioning based |Wolf; Pascal Knierim; Sven Mayer; http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP on surface suitability Albrecht Schmidt data/pdf/funk2016automatic.pdf

The use and impact of an assistance

system for supporting participation in Liane Béachler; Andreas Béachler; Markus

employment for individuals with Funk; Sven Autenrieth; Georg Krill; http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-
motionEAP cognitive disabilities Thomas Ho6rz; Thomas Heidenreich 319-41267-2 46

Interactive worker assistance:

comparing the effects of head-mounted

displays, in-situ projection, tablet, and Markus Funk; Thomas Kosch; Albrecht http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-
motionEAP paper instructions Schmidt data/pdf/funk2016interactive.pdf
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http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-319-15515-9_6
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http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2015pick.pdf
http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2016haptic.pdf
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http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2016automatic.pdf
http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2016automatic.pdf
http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-319-41267-2_46
http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-319-41267-2_46
http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-data/pdf/funk2016interactive.pdf
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Comparing tactile, auditory, and visual
assembly error-feedback for workers

Thomas Kosch; Romina Kettner;

http://www.makufunk.de/wp-content/papercite-

motionEAP with cognitive impairments Markus Funk; Albrecht Schmidt data/pdf/kosch2016comparing.pdf
Gamification of Production? A Study on
the Acceptance of Gamified Work Oliver Korn; Peter Muschick; Albrecht http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-
motionEAP Processes in the Automotive Industry Schmidt 319-41661-8 42
Gamification of a Workday: A Study on  [Oliver Korn; Johannes Lang; Andreas
motionEAP the Effects in Sheltered Employment Korge; Haris Causegic; Albrecht Schmidt http://dl.acm.org/citation.cfm?doid=2851581.2892283
Gamification of Business Processes: Re-
designing Work in Production and http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2351
motionEAP Service Industry Oliver Korn; Albrecht Schmidt 978915006174
The Effect of Gamification on Emotions -
The Potential of Facial Recognition in Oliver Korn; Sandra Boffo; Albrecht http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-
motionEAP Work Environments Schmidt 319-20901-2 46
Computerized Assessment of the Skills |Oliver Korn; Leslie Tso; C.
of Impaired and Elderly Workers. A Tool [Papagrigoriou; Y. Sowoidnich; Robert
motionEAP Survey and Comparative Study Konrad; Albrecht Schmidt http://dl.acm.org/citation.cfm?doid=2910674.2910675
Genial einfach- Neuartige Andreas Bachler; Manuel Kélz; Thomas
Assistenzsysteme werden an der HS Horz; Thomas Heidenreich; Liane
motionEAP Esslingen erforscht. Bachler ISSN: 2196-8659
Genial einfach- Hochschule Esslingen . . .
. erforscht neuartige Assistenzsyste?ne. Ba_chler, .A'; Kolz, M Horz, T.;
motionEAP Heidenreich, T.; Bachler L. ISSN: 1432-9174.
Assistenzsysteme fiir manuelle
Industrieprozesse: Innovative Assistenz
fur leistungsgeminderte und http://www.humanhybridrobot.info/wp-
leistungsgewandelte Mitarbeiter in der Bachler, A.; Horz, T.; Krill, G.; content/uploads/2015/05/Band_zur_ersten_Konferenz
manuellen Montage und Autenrieth, S.; Bachler, L.; Heidenreich, Technische Unterstuetzungssysteme_die die_Men
motionEAP Kommissionierung. T. & Kurtz, P. schen_wirklich_wollen 2014.pdf
Genial-einfach — Innovative https://www.koord.hs-
Assistenzsysteme fiir manuelle Bachler, A.; Kélz, M.; Bachler, L.; Horz, mannheim.de/fileadmin/user_upload/projekte/koord/h
motionEAP Montagetatigkeiten. T.; Kurtz, P.; Heidenreich, T. orizonte/h43 komplett.pdf
https://www.hs-
Innovative Assistenzsysteme fir Bachler, A.; Kdlz, M.; Bachler, L.; Horz, esslingen.de/fileadmin/medien/einrichtungen/Oeffentli
motionEAP manuelle Montagetatigkeiten. T.; Heidenreich, T. chkeitsarbeit/Presse/spektrum/Spektrum 38.pdf
http://www.humanhybridrobot.info/wp-
content/uploads/2015/01/Assistenzsysteme-
Assistenzsysteme fiir manuelle f%C3%BCr-manuelle-Industrieprozesse-A.-
Industrieprozesse. In: Tagungsband Bachler, A.; Horz, T.; Krill, G; B%C3%A4chler-T.-H%C3%B6rz-G.-Kr%eC3%BCII-S.-
Technische Unterstlitzungssysteme, die |Autenrieth, S.; Bachler, L.; Heidenreich, Autenrieth-L.-B%C3%A4chler-T.-Heidenreich-P.-
motionEAP die Menschen wirklich wollen T. & Kurtz, P. Kurtz.pdf
Bachler, A.; Bachler, L.; Kurtz, P.; Krill,
Assistenzsysteme fir manuelle G.; Horz, T.; Heidenreich, T.; http://link.springer.com/book/10.1007%2F978-3-662-
motionEAP Industrieprozesse. Autenrieth, S. 48383-1
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https://www.hs-esslingen.de/fileadmin/medien/einrichtungen/Oeffentlichkeitsarbeit/Presse/spektrum/Spektrum_38.pdf
https://www.hs-esslingen.de/fileadmin/medien/einrichtungen/Oeffentlichkeitsarbeit/Presse/spektrum/Spektrum_38.pdf
https://www.hs-esslingen.de/fileadmin/medien/einrichtungen/Oeffentlichkeitsarbeit/Presse/spektrum/Spektrum_38.pdf
http://www.humanhybridrobot.info/wp-content/uploads/2015/01/Assistenzsysteme-f%C3%BCr-manuelle-Industrieprozesse-A.-B%C3%A4chler-T.-H%C3%B6rz-G.-Kr%C3%BCll-S.-Autenrieth-L.-B%C3%A4chler-T.-Heidenreich-P.-Kurtz.pdf
http://www.humanhybridrobot.info/wp-content/uploads/2015/01/Assistenzsysteme-f%C3%BCr-manuelle-Industrieprozesse-A.-B%C3%A4chler-T.-H%C3%B6rz-G.-Kr%C3%BCll-S.-Autenrieth-L.-B%C3%A4chler-T.-Heidenreich-P.-Kurtz.pdf
http://www.humanhybridrobot.info/wp-content/uploads/2015/01/Assistenzsysteme-f%C3%BCr-manuelle-Industrieprozesse-A.-B%C3%A4chler-T.-H%C3%B6rz-G.-Kr%C3%BCll-S.-Autenrieth-L.-B%C3%A4chler-T.-Heidenreich-P.-Kurtz.pdf
http://www.humanhybridrobot.info/wp-content/uploads/2015/01/Assistenzsysteme-f%C3%BCr-manuelle-Industrieprozesse-A.-B%C3%A4chler-T.-H%C3%B6rz-G.-Kr%C3%BCll-S.-Autenrieth-L.-B%C3%A4chler-T.-Heidenreich-P.-Kurtz.pdf
http://www.humanhybridrobot.info/wp-content/uploads/2015/01/Assistenzsysteme-f%C3%BCr-manuelle-Industrieprozesse-A.-B%C3%A4chler-T.-H%C3%B6rz-G.-Kr%C3%BCll-S.-Autenrieth-L.-B%C3%A4chler-T.-Heidenreich-P.-Kurtz.pdf
http://www.humanhybridrobot.info/wp-content/uploads/2015/01/Assistenzsysteme-f%C3%BCr-manuelle-Industrieprozesse-A.-B%C3%A4chler-T.-H%C3%B6rz-G.-Kr%C3%BCll-S.-Autenrieth-L.-B%C3%A4chler-T.-Heidenreich-P.-Kurtz.pdf
http://link.springer.com/book/10.1007%2F978-3-662-48383-1
http://link.springer.com/book/10.1007%2F978-3-662-48383-1
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Uber die Entwicklung eines prozedural-
interaktiven Assistenzsystems fur
leistungsgeminderte und -gewandelte

Bachler, L.; Bachler, A.; Kblz, M.; Horz,

http://duepublico.uni-duisburg-
essen.de/servlets/DerivateServlet/Derivate-
38593/ks_vol2 2015 1 Baechler Koelz Hoerz_Heid

motionEAP Mitarbeiter in der manuellen Montage. T. & Heidenreich, T. enreich.pdf
Study About the Comprehensibility of
Pictograms for Order Picking Processes
with Disabled People and People with Baechler, A.; Baechler, L.; Kurtz, P.;
motionEAP Altered Performance Kruell, G.; Heidenreich, T. & Hoerz, T. http://www.springer.com/series/8767
About the development of an interactive
assistance system for impaired
. employees ir): manual ordper picking. Baechler, A.; Kurtz, P.; H_oerz, T Kruell, o )
motionEAP G.; Baechler, L. & Autenrieth, S. http://dl.acm.org/citation.cfm?id=2769493
Entwicklung von Assistenzsystemen fiir Bachler, A Bachle_r, L AUtPT.n”eth’ S
. manuelle Industrieprozesse Ku__rtz, P.; Heidenreich, T.; Horz, T.;
motionEAP Krall, G. http://ceur-ws.org/Vol-1443/paperl6.pdf
_ Ir:gﬁmiﬁ\éelr%iséfrﬁzgfgzzt;esrze fur Baectller, A, Ba_\echler, L.; Auter}rieth, httg:_//www.hs-_ . _
motionEAP S.; Horz, T.; Heidenreich, T.; Krill, G. esslingen.de/fileadmin/medien/ePaper/spektrum 41/
Innovative Assistenzsysteme fiir
manuelle Industrieprozesse- Genial
motionEAP einfach Bachler, A.
Entwicklung eines Assistenzsystems fiir http://www.hawtech.de/fileadmin/HAWtech-
manuelle Kommissioniertatigkeiten im Dateien/Formulare/Tagungungsband HAWtech 2014
motionEAP industriellen Umfeld Bachler, A.; Kurtz, P.; Horz, T. web.pdf
Systeme zur Assistenz und
Effizienzsteigerung in manuellen Bachler, A.; Bachler, L.; Autenrieth, S.;
Produktionsprozessen der Industrie auf |Behrendt, H.; Funk, M.; Krill, G.; Horz,
Basis von Projektion und T.; Heidenreich, T.; Misselhorn, C.;
motionEAP Tiefendatenerkennung. Schmidt, A.
A comparative study of an assistance
system for manual order picking — called
ick-by-projection — with the guidin .
gystenzsppicjzk-by-paper, pick-gy-lighgi and Baechler, A.; Baechler, L.; _Autenr_leth, _ _
_ pick-by-display S.; Kurtz, P.; Hoerz, T.; Heidenreich, T.; https://www.computer.org/csdl/proceedings/hicss/201
motionEAP Kruell, G. 6/5670/00/5670a523-abs.html
Vorstellung eines Augmented Reality
basierten Assistenzsystems — mit dem
Namen pick-by-projection — fiir
leistungsgeminderte Mitarbeiter in http://www.interdis2015.de/DeLFI2015 GI_Workshop
motionEAP manuellen Kommissionierprozessen Baechler, A. s.pdf
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http://www.springer.com/series/8767
http://dl.acm.org/citation.cfm?id=2769493
http://ceur-ws.org/Vol-1443/paper16.pdf
http://www.hs-esslingen.de/fileadmin/medien/ePaper/spektrum_41/
http://www.hs-esslingen.de/fileadmin/medien/ePaper/spektrum_41/
http://www.hawtech.de/fileadmin/HAWtech-Dateien/Formulare/Tagungungsband_HAWtech_2014_web.pdf
http://www.hawtech.de/fileadmin/HAWtech-Dateien/Formulare/Tagungungsband_HAWtech_2014_web.pdf
http://www.hawtech.de/fileadmin/HAWtech-Dateien/Formulare/Tagungungsband_HAWtech_2014_web.pdf
https://www.computer.org/csdl/proceedings/hicss/2016/5670/00/5670a523-abs.html
https://www.computer.org/csdl/proceedings/hicss/2016/5670/00/5670a523-abs.html
http://www.interdis2015.de/DeLFI2015_GI_Workshops.pdf
http://www.interdis2015.de/DeLFI2015_GI_Workshops.pdf

.AUTO NOMIK
INDUSTRIE 4.0

AUTONOMIK fur Industrie 4.0
Publikationen der Férderprojekte

The Development and Evaluation of an
Assistance System for Manual Order
Picking - Called Pick-by-Projection -with
Employees with Cognitive Disabilities

Baechler, L.; Baechler, A.; Autenrieth,
S; Kurtz, P.; Kruell, G.; Hoerz, T.;

http://link.springer.com/chapter/10.1007%2F978-3-

motionEAP Heidenreich, T. 319-41267-2 46
Forschung mit innovativen
Assistenzsystemen fir manuelle Baechler, A.; Baechler, L.; Autenrieth,
motionEAP Industrieprozesse wird fortgefiihrt. S.; Horz, T.; Heidenreich, T.; Krill, G.
Assistive technology for supporting
participation in employment for Baechler, L.; Baechler, A.; Geukes, C.;
motionEAP individuals with intellectual disabilities. Heidenreich, T.
Tobias Helbig, GSaME, Universitat
Stuttgart https://www.researchgate.net/publication/275068654
A method for estimating and evaluation [Johannes Hoos, Festo AG & Co. KG A Method for Estimating_and_Evaluating_Life Cycl
life cycle costs of decentralized Engelbert Westkamper, GSaME, e_Costs_of Decentralized Component-
OPAK component-based automation solutions |Universitat Stuttgart 2014 based Automation Solutions
Tobias Helbig, GSaME, Universitat
Stuttgart https://www.researchgate.net/publication/275068654
A method for estimating and evaluation [Johannes Hoos, Festo AG & Co. KG A Method for Estimating_and Evaluating_Life Cycl
life cycle costs of decentralized Engelbert Westkamper, GSaME, e Costs_of Decentralized Component-
OPAK component-based automation solutions |Universitat Stuttgart 2014 based Automation Solutions
Why cyber-physical production systems |Jens Otto, Fraunhofer IOSB-INA, Lemgo https://www.researchgate.net/publication/262070829
need a descriptive engineering Steffen Henning, Hochschule OWL, Why Cyber-physical Production
approach — a case study in plug & Lemgo Systems Need a_Descriptive_Engineering_Approac
OPAK produce Oliver Niggemann, Hochschule OWL 2014 h - A Case Study in Plug Produce
https://www.researchgate.net/publication/283858776
Tobias Helbig, Festo AG & Co. KG Identifying_automation _components_in_modular ma
Identifying automation components in Steffen Henning, Hochschule OWL, nufacturing_systems A _method for_modeling_depen
OPAK modular production systems Lemgo 2014 dencies of manufacturing systems
Steffen Henning, Hochschule OWL,
Lemgo
Jens Otto, Fraunhofer IOSB-INA, Lemgo
Oliver Niggemann, Hochschule OWL https://www.researchgate.net/search?q=A%20descript
A descriptive engineering approach for  |Sebastian Schriegel, Fraunhofer |IOSB- ive%?20engineering%20approach%20for%20cyber-
OPAK cyber-physical systems INA, Lemgo 2014 physical%20systems
Oliver Niggemann, Hochschule OWL
Steffen Henning, Hochschule OWL,
Lemgo
Sebastian Schriegel, Fraunhofer IOSB- https://www.researchgate.net/publication/277015580
Models for Adaptable Automation INA, Lemgo Models_for Adaptable_Automation_Software -
Software An Overview of Plug-and- Jens Otto, Fraunhofer IOSB-INA, Lemgo An_Overview of Plug-and-
OPAK Produce in Industrial Automation Anas Anis, Universitat Paderborn 2015 Produce _in_Industrial Automation
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https://www.researchgate.net/publication/262070829_Why_Cyber-physical_Production_Systems_Need_a_Descriptive_Engineering_Approach_-_A_Case_Study_in_Plug_Produce
https://www.researchgate.net/publication/262070829_Why_Cyber-physical_Production_Systems_Need_a_Descriptive_Engineering_Approach_-_A_Case_Study_in_Plug_Produce
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https://www.researchgate.net/publication/262070829_Why_Cyber-physical_Production_Systems_Need_a_Descriptive_Engineering_Approach_-_A_Case_Study_in_Plug_Produce
https://www.researchgate.net/publication/283858776_Identifying_automation_components_in_modular_manufacturing_systems_A_method_for_modeling_dependencies_of_manufacturing_systems
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https://www.researchgate.net/search?q=A%20descriptive%20engineering%20approach%20for%20cyber-physical%20systems
https://www.researchgate.net/search?q=A%20descriptive%20engineering%20approach%20for%20cyber-physical%20systems
https://www.researchgate.net/search?q=A%20descriptive%20engineering%20approach%20for%20cyber-physical%20systems
https://www.researchgate.net/publication/277015580_Models_for_Adaptable_Automation_Software_-_An_Overview_of_Plug-and-Produce_in_Industrial_Automation
https://www.researchgate.net/publication/277015580_Models_for_Adaptable_Automation_Software_-_An_Overview_of_Plug-and-Produce_in_Industrial_Automation
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Plug-and-Produce fir Cyber-Physische
Produktionssysteme -

Steffen Henning, Hochschule OWL,
Lemgo

Benjamin Brandenbourger, fortiss
GmbH, Miinchen

Tobias Helbig, Festo AG & Co. KG,
Esslingen

Oliver Niggemann, Hochschule OWL,

https://www.hs-

OPAK Eine Fallstudie im OPAK-Projekt Lemgo 2015 owl.de/skim/opus/frontdoor/index/index/docld/5639
Modelling dependencies to improve the |Tobias Helbig, GSaME, Stefan Erler,
cross domain collaboration in the Festo AG&Co.KG, Engelbert
engineering process of special purpose |[Westkamper, GSAME, Johannes Hoos, http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212
OPAK machinery Festo AG & Co. KG 2015 827115012020
Effizientes Engineering im Tobias Helbig, GSaME, Universitat
Sondermaschinenbau durch Stuttgart
automatisierte Steuerungscode- Steffen Henning, Hochschule OWL, https://www.hs-
Synthese auf Basis einer funktionalen Lemgo owl.def/init/en/veroeffentlichungen/publikationen/a/filter
OPAK Kategorisierung Johannes Hoos, Festo AG & Co. KG 2015 off/2559/single.html
Stromlose Konfiguration und
Identifikation von voll integrierten Benjamin Brandenbourger, fortiss
OPAK Automatisierungskomponenten GmbH, Minchen 2016
Engineering of Automation Systems
using a Metamodel implemented in Benjamin Brandenbourger, fortiss
OPAK AutomationML GmbH, Miinchen 2017
Steffen Henning, Hochschule OWL,
Lemgo
Oliver Niggemann, Hochschule OWL,
Lemgo https://www.researchgate.net/publication/304525107
OPAK Pattern-Based Control-Code Synthesis |Jens Otto, Fraunhofer IOSB-INA, Lemgo |2017 Pattern-Based _Control-Code_Synthesis
Offenheit schafft Effizienz: Open-Source- http://publica.fraunhofer.de/eprints/urn_nbn_de 0011-
ReApp Softwareplattform ROS-Industrial Weisshardt, F.; Bubeck, A.; Reiser, U. 2014 n-3039112.pdf
ReApp Store — A Semantic AppStore for |Bastinos, A.; Haase, P.; Heppner, G.;
ReApp Applications in the Robotics Domain. Zander, S.; Ahmed, N. 2014 http://ceur-ws.org/Vol-1383/paper27.pdf
ISG-virtuosM - das Gateway zwischen
industrieller Echtzeit-Steuerungstechnik
und dem Open Source Hoher, S.; WeilRhardt, F.; Eger, U.;
ReApp Roboterbetriebssystem ROS. Reiser, U. 2014 http://publica.fraunhofer.de/dokumente/N-318066.html
Flexiblere Automatisierung Awad, R.; Reiser, U.; Ahmed, N.;
ReApp Wiederverwendbare Roboter-Applikation.{Zander, S. 2015 http://publica.fraunhofer.de/documents/N-339737.html
http://www.etz.de/5678-0-
Einmal modellieren statt wiederholt Einmal+modellieren+statt+wiederholt+programmieren
ReApp programmieren. Reiser, U. 2015 .html
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ReApp

A Model-Driven Engineering Approach
for ROS using Ontological Semantics

Zander, S.; Heppner, G.;
Neugschwandtner, G.; Awad, R;
Essinger, M.; Ahmed, N.

2015

http://arxiv.org/pdf/1601.03998v1

ReApp

Expressing and Reasoning on Features
of Robot-Centric Workplaces using
Ontological Semantics

Zander, S.; Awad, R.

2015

http://ieeexplore.ieee.org/document/7353775/

ReApp

Wiederverwendbare
Roboterapplikationen fir flexible
Roboteranlagen basierend auf Industrial
ROS (ReApp)

Miiller, U.

2015

ReApp

Empowering the Model-Driven
Engineering of Robotic Applications
using Ontological Semantics and
Reasoning

Zander, S.; Ahmed, N.; Hua, Y.

2016

ReApp

A Survey about the Usage of Semantic
Technologies for the Description of
Robotic Components and Capabilities

Zander, S.; Ahmed, N.; Frank, M.

2016

ReApp

Enhancing the Utilization of IoT Devices
using Ontological Semantics and
Reasoning

Zander, S.; Merkle, N.; Frank, M.

2016

ReApp

Ansétze fir eine verbesserte
Nutzbarmachung von
Komponentenbeschreibungen im
Internet der Dinge durch ontologische
Semantik und Inferenz

Zander, S.

2016

ReApp

Model-driven Engineering of Industrial
Robotic Applications based on
AutomationML and Ontological
Reasoning

Hua, Y.; Zander, S.; Bordignon, M.;
Hein, B.

2016

ReApp

Decision Support Pipelines —
Durchgéangige
Datenverarbeitungsinfrastrukturen fur
die Entscheidungen von morgen

Meyer, A.; Zander, S.; Knapper, R.;
Setzer, T.

2016

ReApp

Utilizing Ontological Classification
Systems and Reasoning for Cyber-
Physical Systems

Zander, S.; Hua, Y.

2016

ReApp

A Model Based Engineering Tool for
ROS Component Compositioning,
Configuration and Generation of
Deployment Information.

Wenger, M.; Eisenmenger, W ;
Neugschwandtner, G.; Schneider, B.;
Zoitl, A.

2016

ReApp

ROS Engineering Workbench based on
semantically enriched App Models for
improved Reusablity,

Awad, R.; Heppner, G.; Bordignon, M.;
Roennau, A.

2016
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ReApp — Wiederverwendbare
Roboterapplikationen fir flexible
Roboteranlagen. Auswirkungen neuer
Entwicklungsprozesse von
roboterbasierten
Automatisierungslésungen auf
betriebliche Funktionen am Beispiel
eines Anwendungsfalls in der

ReApp Elektroindustrie. Reiser, U.; Miller, U.; Ludwig, M. 2016
Automatic Robot-based Unloading of
Goods out of Dynamic AGVs Within Adrian Béckenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Logistic Environments Yan Rudall; Christian Prasse 2015
Lennart Bochmann; Lars Gehrke;
Adrian Bockenkamp; Frank Weichert;
Rainer Albersmann; Christian Prasse;
A Novel Method to Identify Flexibility Christoph Mertens; Marco Motta;
Potentials in Production Sequences Konrad Wegener: Towards
Smart Face Based on Flexibility Graphs Decentralized Production 2015
Investigating the Effects of Robotic
Motion on Worker's Behavior in Adrian Béckenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Cooperative Working Environments Gerhard Rinkenauer 2016
A Versatile and Scalable Production Adrian Béckenkamp; Christoph
Planning and Control System for Small  |Mertens; Christian Prasse; Jonas
Smart Face Batch Series Stenzel; Frank Weichert 2016
A Robust, Real-time Capable
Framework for Fully Automated Order Adrian Béckenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Picking of Pouch-parceled Goods Christian Prasse 2016
Intelligente Sensorik als Grundbaustein
fur Cyber-physische Systeme in der
Smart Face Logistik Kay Firstenberg; Christopher Kirsch 2016
Mensch-Roboter-Interaktion im Kontext
von Industrie 4.0:Ann&hern-Meiden-
Tendenzen als ein Bewertungsmerkmal . .
fur die Qualitat der Interaktiorg]]? Gerhard Rinkenauer, Ad.rlan
Smart Face Bdckenkamp; Frank Weichert 2016
A Robust, Real-time Capable
Framework for Fully Automated Order Adrian Béckenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Picking of Pouch-parceled Goods Christian Prasse 2016
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Innovative Konzepte einer sich
selbstorganisierenden
Fahrzeugmontage am Beispiel des
Forschungsprojekts SMART FACE,
Einfuhrung und Umsetzung von
Industrie 4.0 — Grundlagen,
Vorgehensmodell und Use Cases aus

Lennart Bochmann; Lars Gehrke; Nils
Gehrke; Christoph Mertens und Oliver

Smart Face der Praxis Seiss 2016
Multiagent coordination to improve just 2014
in sequence capabilities for multi-tiered
SmartSite supply chains Hubl, Marvin
Intelligente (Software-)Agenten: Eine 2014
neue Herausforderung unseres Kirn, Stefan
SmartSite Rechtssystems? Miiller-Hengstenberg, Claus-D. https://ideas.repec.org/p/zbw/fziddp/862014.html
Intelligente (Software-)Agenten: Von der 2014
Automatisierung zur Autonomie? - https://beck-
Verselbststandigung technischer Kirn, Stefan online.beck.de/?vpath=bibdata/zeits/MMR/2014/cont/
SmartSite Systeme Miiller-Hengstenberg, Claus-D. MMR.2014.225.1.htm
Intelligente (Software-)Agenten:Eine 2014
neue Herausforderung unseres
Rechtssystems - Rechtliche
Konsequenzen der https://beck-
"Verselbststandigung" technischer Kirn, Stefan online.beck.de/?vpath=bibdata%2Fzeits%2FMMR %2
SmartSite Systeme Muller-Hengstenberg, Claus-D. F2014%2Fcont%2FMMR.2014.307.1.htm
A Multi-Agent System Architecture for Mdiller, Marcus 2014
On-site Road Construction Logistics Merkert, Johannes
SmartSite Management Hubl, Marvin
Die Baustelle im Netz. Umfassende 2014
Informationstechnik beim https://www.baufachinformation.de/zeitschrift/Die-
SmartSite Asphaltstral3enbau Zeitner, Joachim Baustelle-im-Netz/2014069017710
SmartSite: Smarte Technologien fur den |Blickle, A. 2015
intelligenten Stra3enbau Karstedt, H.
Paulitsch, A.
Teizer, J.
SmartSite Muller, M.
Evaluation of Context Mangement Hammerle, Fabian 2015
Architectures - The Case of Context Nickel, Patrick
Framework and Context Broker Doering, Michael
Johannes Merkert Marcus Muller
Marcos Rates Crippa Christian
SmartSite Mannweiler
Coordinating Just-in-Time Deliveries Hubl, Marvin 2015
with Multi-attribute Auctions Mueller, Marcus
SmartSite Merkert, Johannes
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Technische und rechtliche 2015
Betrachtungen zur Autonomie
kooperativ-intelligenter Softwareagenten (Kirn, Stefan http://link.springer.com/article/10.1007/s13218-014-
SmartSite Miiller-Hengstenberg, Claus-D. 0334-z
SmartSite: Intelligent and Autonomous  [Kiinzel, Robin 2015
Environments, Machinery and Mueller, Marcus
Processes to Realize Smart Road Teizer, Jochen http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0926
SmartSite Contruction Projects Blickle, Alexander 580516300528
A Survey of the Application of Machine 2015
Learning in Decision Support Systems Merkert, Johannes; Miiller, Marcus;
SmartSite Hubl, Marvin http://aisel.aisnet.org/ecis2015 cr/133/
Reducing Hazards in Multiagent Task 2015 http://aisel.aisnet.org/cgi/viewcontent.cgi?article=1111
SmartSite Delegation Muiller, Marcus &context=wi2015
SmartSite: Intelligent and autonomous  |Kuenzel, Robin 2016
environments, machinery, and Teizer, Jochen
processes to realize smart road Mueller, Marcus http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0926
SmartSite construction projects Blickle, Alexander 580516300528
Intelligent Road Pavement Logistics Mueller, Marcus 2016
Hubl, Marvin
Merkert, Johannes
Kuenzel, Robin https://www.db-
Meyl, Sebastian thueringen.de/serviets/MCRFileNodeServlet/dbt_deriv
SmartSite Nill, Wladislaw ate 00033063/ilm1-2016100012.pdf
SmartSite — Prozesssicherheit durch 2016
Vernetzung und Automatisierung https://www.baufachinformation.de/SmartSite-
Seizer, Burkhard Prozesssicherheit-durch-Vernetzung-und-
SmartSite GroR3, Manuel Enghardt, Luise Automatisierung/z/2016029006337
SmartSite Forschen fur den Bau Affenzeller, Bernd 2016 http://www.report.at/ifile/2016 03 bau.pdf
Automatic Robot-based Unloading of
Goods out of Dynamic AGVs Within Adrian Béckenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Logistic Environments Yan Rudall; Christian Prasse 2015
Towards Autonomously Navigating and
Cooperating Vehicles in Cyber-Physical [Adrian Bockenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Production Systems Jonas Stenzel; Dennis Liinsch 2015
Lennart Bochmann; Lars Gehrke;
Adrian Bockenkamp; Frank Weichert;
Rainer Albersmann; Christian Prasse;
A Novel Method to Identify Flexibility Christoph Mertens; Marco Motta;
Potentials in Production Sequences Konrad Wegener: Towards
Smart Face Based on Flexibility Graphs Decentralized Production 2015
Investigating the Effects of Robotic
Motion on Worker's Behavior in Adrian Béckenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Cooperative Working Environments Gerhard Rinkenauer 2016
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A Versatile and Scalable Production Adrian Béckenkamp; Christoph
Planning and Control System for Small  |Mertens; Christian Prasse; Jonas
Smart Face Batch Series Stenzel; Frank Weichert 2016

A Robust, Real-time Capable
Framework for Fully Automated Order Adrian Béckenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Picking of Pouch-parceled Goods Christian Prasse 2016

Intelligente Sensorik als Grundbaustein
fur Cyber-physische Systeme in der
Smart Face Logistik Kay Firstenberg; Christopher Kirsch 2016

Mensch-Roboter-Interaktion im Kontext
von Industrie 4.0:Annahern-Meiden-
Tendenzen als ein Bewertungsmerkmal

L o ) Gerhard Rinkenauer; Adrian
5 ;
Smart Face fur die Qualitat der Interaktion? Bockenkamp; Frank Weichert 2016

A Robust, Real-time Capable
Framework for Fully Automated Order Adrian Bockenkamp; Frank Weichert;
Smart Face Picking of Pouch-parceled Goods Christian Prasse 2016

Innovative Konzepte einer sich
selbstorganisierenden
Fahrzeugmontage am Beispiel des
Forschungsprojekts SMART FACE,
Einfuhrung und Umsetzung von

Industrie 4.0 — Grundlagen, Lennart Bochmann; Lars Gehrke; Nils
Vorgehensmodell und Use Cases aus Gehrke; Christoph Mertens und Oliver
Smart Face der Praxis Seiss 2016

Industry 4.0 : a (r)evolution for the textile

Speedfactory industry? Gloy, Y.; Gries.T. 2013
Industry 4.0 : employee 4.0 in textile
Speedfactory industry Gloy, Y.; Gries, T. 2013
Optische Messsysteme zur Erfassung Lutz, V.; Niebel, V.; Seidler, C.; Gloy, Y.;
Speedfactory der Nahtkrduselung Gries, T. 2014
https://www.ita.rwth-
Industrie 4.0 am ITA : Produktion der aachen.de/cms/ITA/Forschung/Publikationen/~jfbg/De
Speedfactory Zukunft fir die Sportartikelindustrie Simonis, K.; Lutz, V.; Gloy, Y.; Gries, T. (2014 tails/?file=233695
Industrie 4.0" und die Arbeitswelt der Lemm, J.; Loéhrer, M.; Simonis, K.; Gloy,
Speedfactory Textilindustrie : epochale Umwalzung Y. 2014 ISSN: 0932-2558
Innovation in knitting technologies and
Speedfactory applications Beer, M.; Simonis K.; Schrank, V. 2014

Detection of textile seam height profile to
monitor the final seam quality for the

Speedfactory automated sewing process Lutz, V.; Gloy, Y.; Gries, T. 2014
Industrie 4.0 : eine (R)evolution der
Speedfactory Textilindustrie? Lutz, V.; Gloy, Y.; Gries, T. 2014
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Nahtqualitat = Produktqualitat :

Speedfactory Nahtechnologie als Wettbewerbsfaktor |Lutz, V.; Gloy, Y.; Gries, T. 2014
http://elibrary.vahlen.de/10.15358/0340-1650-2016-5-
229/die-adaptive-fabrik-von-morgen-speedfactory-
Speedfactory Die adaptive Fabrik von Morgen Nadine Keddis; Alois Zoitl; Jan Hill 0 jahrgang-45-2016-heft-5
Optimizing Schedules for Adaptable Nadine Keddis; Bilal Javed; Georgeta
Speedfactory Manufacturing Systems Igna; Alois Zoitl 2015 http://ieeexplore.ieee.org/document/7301452/
https://www.researchgate.net/publication/283895785
Product-Driven Generation of Action Product-
Sequences for Adaptable Manufacturing Driven_Generation_of Action_Sequences for_ Adapt
Speedfactory Systems Nadine Keddis; Gerd Kainz; Alois Zoitl  |2015 able Manufacturing Systems
https://www.researchgate.net/publication/281380017
Speedfactory Adaptable Capability-Based Planning Nadine Keddis; Alois Zoitl; Alois Knoll 2015 Adaptable Capability-Based Planning
Modeling Production Workflows in a Nadine Keddis; Gerd Kainz; Alois Zoitl;
Speedfactory Mass Customization Era Alois Knoll 2015 http://ieeexplore.ieee.org/document/7125374/
Web-Anwendung : Wie die ,Industrie
4.0" zur (R)Evolution in der https://www.aachen.ihk.de/blob/acihk24/servicemarke
Textilindustrie fihrt — und woran das Kemper, M.; Simonis, K.; Gloy, Y.; n/downloads/655344/67bd9677070a8b5ed76d128665
Speedfactory RWTH-Institut fur Textiltechnik forscht, |Gries, T. 2015 ec3339/wn 01 2015-data.pdf
Strick 4.0 : Revolution der
Speedfactory Maschenindustrie Simonis, K.; Gloy, Y.; Gries, T. 2015
http://elibrary.vahlen.de/10.15358/0340-1650-2016-5-
229/die-adaptive-fabrik-von-morgen-speedfactory-
Speedfactory Die adaptive Fabrik von Morgen Nadine Keddis; Alois Zoitl; Jan Hill 2015 jahrgang-45-2016-heft-5
Optimizing Schedules for Adaptable Nadine Keddis; Bilal Javed; Georgeta
Speedfactory Manufacturing Systems Igna; Alois Zoaitl 2015 http://ieeexplore.ieee.org/document/7301452/
https://www.researchgate.net/publication/283895785
Product-Driven Generation of Action Product-
Sequences for Adaptable Manufacturing Driven_Generation_of Action_Sequences for_Adapt
Speedfactory Systems Nadine Keddis; Gerd Kainz; Alois Zoitl |2015 able Manufacturing Systems
https://www.researchgate.net/publication/281380017
Speedfactory Adaptable Capability-Based Planning Nadine Keddis; Alois Zoitl; Alois Knoll 2015 Adaptable Capability-Based Planning
Modeling Production Workflows in a Nadine Keddis; Gerd Kainz; Alois Zoitl;
Speedfactory Mass Customization Era Alois Knoll 2015 http://ieeexplore.ieee.org/document/7125374/
Interconnecting Product and Process
Information to Enable Personalized http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212
Speedfactory Production Hendrik Walzel; Nadine Keddis 2016 827116308307
Nadine Keddis; Gerd Kainz; Benjamin
Handling Errors in Dynamic Production |Brandenbourger; Milan Vathoopan;
Speedfactory Environments Alois Zoitl 2016 tha.
Industrie 4.0 : automation in weft knitting http://iopscience.iop.org/article/10.1088/1757-
Speedfactory technology at ITA Simonis, K.; Gloy, Y.-S.; Gries, T. 2016 899X/141/1/012014/meta
Speedfactory : Autonomik fur die
Sportartikelindustrie, Textiltechnik als Simonis, K.; Lutz, V.; Gloy, Y.-S.; Gries, 15. Chemnitzer Textiltechnik-Tagung, Chemnitz,
Speedfactory Schlisseltechnologie der Zukunft T. 2016 31.05.-01.06.2016
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http://ieeexplore.ieee.org/document/7125374/
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212827116308307
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SpeedFactory : Autonomik fur die

Simonis, K.; Lutz, V.; Gloy, Y.-S.; Gries,

Speedfactory Sportindustrie T. 2016 WTI-Dokumentnummer 20160200338
Selbstlernende System fir die Strickerei
Speedfactory von Morgen Simonis, K.; Gloy, Y.-S.; Gries, T. 2016 Melliand-Newsletter
Interconnecting Product and Process
Information to Enable Personalized http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2212
Speedfactory Production Hendrik Walzel; Nadine Keddis 2016 827116308307
Handling Errors in Dynamic Production |Brandenbourger; Milan Vathoopan;
Speedfactory Environments Alois Zoitl 2016 tha.
Optimizing Schedules for Adaptable Nadine Keddis; Bilal Javed; Georgeta
Speedfactory Manufacturing Systems Igna; Alois Zoitl 2015 http://ieeexplore.ieee.org/document/7301452/
https://www.researchgate.net/publication/283895785
Product-Driven Generation of Action Product-
Sequences for Adaptable Manufacturing Driven_Generation_of Action_Sequences_for Adapt
Speedfactory Systems Nadine Keddis; Gerd Kainz; Alois Zoitl 2015 able Manufacturing Systems
https://www.researchgate.net/publication/281380017
Speedfactory Adaptable Capability-Based Planning Nadine Keddis; Alois Zoitl; Alois Knoll 2015 Adaptable Capability-Based Planning
Modeling Production Workflows in a Nadine Keddis; Gerd Kainz; Alois Zoitl;
Speedfactory Mass Customization Era Alois Knoll 2015 http://ieeexplore.ieee.org/document/7125374/
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